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Θέµα 1  (Δρ. Φασουλάς Ι)  

Σε τµήµα γραµµής παραγωγής υπάρχει ταινιόδροµος ο οποίος µεταφέρει αντικείµενα σε σχήµα κύβου ακµής 100mm και 
ισόπλευρου τριγώνου πλευράς 100mm. Πάνω ακριβώς από τον ταινιόδροµο υπάρχει κάµερα η οποία χρησιµοποιεί κατάλληλο 
λογισµικό το οποίο σταµατάει τον ταινιόδροµο κάθε φορά που αναγνωριστούν ταυτόχρονα δύο ολόκληρα αντικείµενα µέσα 
στο οπτικό της πεδίο. Στη συνέχεια, το λογισµικό µπορεί να υπολογίσει για κάθε ένα από τα αντικείµενα τις συντεταγµένες 

, του κέντρου συµµετρίας τους (i=1,2) και τις γωνίες  εκφρασµένες στο πλαίσιο συντεταγµένων {Τ} το οποίο βρίσκεται 
σταθερά τοποθετηµένο στο επίπεδο του ταινιόδροµου όπως ακριβώς παρουσιάζεται και στο παρακάτω σχήµα.   
 
                                        

 
 
 Δίπλα από την παραπάνω διάταξη βρίσκεται ένα ροµπότ µε πλαίσιο βάσης {Β}. Αν Γνωρίζουµε τον οµογενή µετασχηµατισµό 

(Ο.Μ)  ζητείται ο Ο.Μ. του κάθε αντικειµένου  (i=1,2) ως προς τη βάση του ροµπότ συνάρτηση των  

. 
 

Υποδείξεις:  
• θεωρήστε για τα αντικείµενα τα πλαίσια που φαίνονται στο σχήµα τα οποία βρίσκονται στο κέντρο συµµετρίας των 

αντικειµένων. 
• Οι θέσεις των αντικειµένων όπως φαίνονται στο σχήµα είναι τυχαίες. 
• Οι συντεταγµένες , του κέντρου συµµετρίας των αντικειµένων και των γωνιών  είναι γνωστές και δίνονται από 

το σύστηµα της τεχνητής όρασης. 
• Δίνονται οι βασικοί πίνακες στροφής 
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