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Πρόλογος  
 

Οι σηµειώσεις αυτές γράφτηκαν για το µάθηµα «ΕΦΑΡΜΟΓΕΣ ΠΑΓΚΟΣΜΙΟΥ 

∆ΟΡΥΦΟΡΙΚΟΥ ΣΥΣΤΗΜΑΤΟΣ ΕΝΤΟΠΙΣΜΟΥ ΘΕΣΗΣ (GPS)»  που διδάσκεται στους 

σπουδαστές του Ε’ εξαµήνου του Τµήµατος Γεωπληροφορικής και Τοπογραφίας του ΤΕΙ 

Σερρών. Αυτό το τεύχος αποτελεί τη δεύτερη, ανανεωµένη και διορθωµένη έκδοση των εν 

λόγω διδακτικών σηµειώσεων που προέκυψαν και από τις εµπειρίες που αποκοµίσαµε κατά 

τη διδασκαλία του µαθήµατος το χειµερινό εξάµηνο του ακαδηµαϊκού έτους 2002-2003. Για 

την δεύτερη αυτή έκδοση λήφθηκαν όλες οι παρατηρήσεις και επισηµάνσεις που    µας 

έγιναν από τους σπουδαστές, αλλά τους συνάδελφους που διάβασαν τις σηµειώσεις, τους 

ευχαριστούµε γι’ αυτό και παραµένουµε ανοιχτοί σε οποίες νέες υποδείξεις η σφάλµατα που 

διέφυγαν της προσοχής µας. Η τεχνολογία του GPS, διότι περί τεχνολογίας πρόκειται, 

εξελίσσεται διαρκώς και µε ραγδαία βήµατα, καθιστώντας τη συγγραφή σηµειώσεων που θα 

καλύπτουν όλο το εύρος της θεωρίας και των εφαρµογών το λιγότερο δύσκολη. Είναι όµως 

βέβαιο, ότι οι µελλοντικές επανεκδόσεις των σηµειώσεων αυτών θα περιλαµβάνουν και θα 

καταγράφουν ένα πολύ µεγαλύτερο µέρος του GPS.  

Ευχαριστούµε θερµά και τους καθηγητές του Τµήµατος Αγρονόµων και Τοπογράφων 

Μηχανικών του ΑΠΘ κκ. Τζιαβό, Ρωσικόπουλο, Φωτίου και Πικριδά από τη διδασκαλία και 

τις διάφορες σηµειώσεις των οποίων προέκυψε το παρών τεύχος. 
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