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« Βασικά κυκλώµατα Τελεστικών ενισχυτών»   
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Τ.Ε.Ι. Κρήτης 

Εισαγωγή 
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Τελεστικός Ενισχυτής (Τ.Ε.)  ή OPerational AMPlifier (OPAMP)  
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Γενική εισαγωγή στα κυκλώµατα που µπορούν να υλοποιηθούν µε Τ.Ε. 

!  Σύγκρισης επιπέδων τάσεων 
!  Ακολουθητής τάσης ή βαθµίδα αποµόνωσης  
!  Ενίσχυσης ασθενών σηµάτων 

!  Άθροισης ή διαφοράς σηµάτων 
!  Ολοκλήρωσης σηµάτων 

!  Διαφόρισης  σηµάτων 
!  Ενεργά φίλτρα  

!  Ενισχυτές ισχύος 

Μερικά από τα βασικά κυκλώµατα που µπορούν να υλοποιηθούν  
µε τελεστικούς ενισχυτές είναι τα παρακάτω 
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Περιγραφή Ιδανικού Τ.Ε. 
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Τ.Ε.Ι. Κρήτης 



7 Δρ. Ι. Φασουλάς 
 

ΜΗΧΑΤΡΟΝΙΚΑ ΣΥΣΤΗΜΑΤΑ Ι − Τµήµα Μηχανολόγων Μηχανικών Τ.Ε.  
 

Τ.Ε.Ι. Κρήτης 

Ιδανικός Τελεστικός Ενισχυτής 
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Ο Τ.Ε. ως συγκριτής τάσεων 



9 Δρ. Ι. Φασουλάς 
 

ΜΗΧΑΤΡΟΝΙΚΑ ΣΥΣΤΗΜΑΤΑ Ι − Τµήµα Μηχανολόγων Μηχανικών Τ.Ε.  
 

Τ.Ε.Ι. Κρήτης 

Παραδείγµατα Τ.Ε. ως συγκριτής 

10 Δρ. Ι. Φασουλάς 
 

ΜΗΧΑΤΡΟΝΙΚΑ ΣΥΣΤΗΜΑΤΑ Ι − Τµήµα Μηχανολόγων Μηχανικών Τ.Ε.  
 

Τ.Ε.Ι. Κρήτης 

Ο ΤΕ ως ακολουθητής τάσης  

Η τάση Vo είναι ίση µε Vin 

Η τάση VL είναι ίση µε Vin 
Η τάση VL είναι ίση µε Vin=Rs/(Rs+RL) 
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 Αναστρέφουσα και µή-αναστρέφουσα συνδεσµολογία Τ.Ε. (OPAMP)  
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 Αναστρέφουσα συνδεσµολογία Τ.Ε. (OPAMP)  
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Ο Τ.Ε. ως διαφορικός ενισχυτής και αθροιστής µε αναστροφή  
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Ο Τ.Ε. ως διαφοριστής σήµατος 

!  http://www.electronics-tutorials.ws/opamp/opamp_7.html 
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Ο Τ.Ε.ως ολοκληρωτής σήµατος 

!  http://www.electronics-tutorials.ws/opamp/opamp_6.html 
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Αντιστάθµιση τάσης Τ.Ε. 


