
 

 Μηχατρονικά Συστήµατα Ι (2020-2021) 

Άσκηση1: Μηχατρονικά συστήµατα Ι   
 
Θέλουµε να ελέγξουµε έναν µηχανισµό pan-tilt στο άκρο του οποίου υπάρχει ένας laser pointer όπως παρουσιάζεται 
στις παρακάτω εικόνες. Ο µηχανισµός αποτελείται από δύο κινητήρες rc-servo, δύο ποτενσιόµετρα, ένα led και ένα 
buzzer.  

 
 

Χρήσιµα προς παρακολούθηση σχετικά βίντεο  
(youtube - Pan tilt ) https://www.youtube.com/watch?v=eYHtlJYgc80 
(youtube - Buzzer ) https://www.youtube.com/watch?v=tuRAvlVBEl0 
 
  

Σχεδιάστε σε ένα φύλλο χαρτί το σχηµατικό διάγραµµα του παραπάνω κυκλώµατος και στην συνέχεια 
υλοποιήστε το στο Tinkercad στον λογαριασµό που έχετε για το µάθηµα. Ακολούθως γράψτε ένα πρόγραµµα για 
τον µικροελεγκτή ώστε η γωνία περιστροφής του κάθε servo να ρυθµίζεται από ανάλογη περιστροφή στο 
αντίστοιχο ποτενσιόµετρο. Όταν ο µηχανισµός ρυθµιστεί από τα ποτενσιόµετρα στην επιθυµητή θέση,  ο 
χειριστής πατάει το µπουτόν µε αποτέλεσµα να ηχεί το buzzer και να ενεργοποιείται το led, πράγµα το οποίο 
σηµατοδοτεί την λειτουργεία του laser pointer.  Ο κώδικας που θα γράψετε να συνοδεύεται µε σχόλια που να 
εξηγούν τη λογική του προγράµµατος. 
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 Άσκηση 2: Μηχατρονικά Συστήµατα Ι  
 
Έστω το παρακάτω κύκλωµα µε δύο µπουτόν και ένα LED. 

 

 
  

Υλοποιήστε το κύκλωµα στον λογαριασµό σας στο Tinkercad. Γράψτε ένα πρόγραµµα για τον µικροελεγκτή το 
οποίο να διαβάζει τις τιµές των δυο µπουτόν ώστε το LED να ανάβει όταν ένα τουλάχιστον πλήκτρο πατηθεί 
(OR-λογική) ή όταν και τα δύο πλήκτρα έχουν πατηθεί ταυτόχρονα (AND-λογική). 
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