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	ΤΙΤΛΟΣ

	Αυτοματοποιημένη καταγραφή των μεταβολών της ανάπτυξης μικρών φυτών με τη χρήση τεχνικών τρισδιάστατης υπολογιστικής όρασης
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	ΠΕΡΙΕΧΟΜΕΝΟ - ΣΚΟΠΟΣ

	Οι μεταβολές της ανάπτυξης φυτών σε μικρή ηλικία σχετίζονται άμεσα με τα διάφορα αναπτυξιακά στάδια τους. Η μελέτη των μεταβολών αυτών είναι ιδιαίτερα σημαντική και βρίσκει χρήση στη βασική έρευνα της φυσιολογίας τους αλλά και στις διάφορες παθήσεις τους. Η προτεινόμενη εργασία θα βασίζεται στις παρακάτω φάσεις: α) την ανάπτυξη ενός ρομποτικού μηχανισμού για την αυτοματοποιημένη καταγραφή της τρισδιάστατης πληροφορίας, β) τον αλγόριθμο αναπαραγωγής του τρισδιάστατου αντικειμένου και γ) τον αλγόριθμο εντοπισμού των μεταβολών μέσω σύγκρισης δύο τρισδιάστατων αντικειμένων μεταξύ τους.




	ΤΕΚΜΗΡΙΩΣΗ ΤΟΥ ΜΕΤΑΠΤΥΧΙΑΚΟΥ ΕΠΙΠΕΔΟΥ ΤΗΣ ΕΡΓΑΣΙΑΣ 

	Το μεταπτυχιακό επίπεδο της εργασίας προκύπτει από το γεγονός ότι αφορά στην ολοκληρωμένη ανάπτυξη ενός λειτουργικού πρωτοτύπου, η οποία προϋποθέτει εξειδικευμένες γνώσεις σε ένα ευρύ φάσμα αντικειμένων (σύνθεση και έλεγχος ρομποτικών μηχανισμών, μηχανική όραση, υπολογιστική ανάλυση εικόνων και τρισδιάστατων μοντέλων) που σχετίζονται άμεσα με το περιεχόμενο του ΔΠΜΣ «Προηγμένα Συστήματα Παραγωγής, Αυτοματισμού και Ρομποτικής»



	ΑΠΑΙΤΟΥΜΕΝΕΣ ΓΝΩΣΕΙΣ

	Ο φοιτητής που θα αναλάβει την εργασία θα πρέπει να έχει τις παρακάτω γνώσεις:
· Σχεδίαση και έλεγχος ρομποτικών μηχανισμών
· Επεξεργασία και ανάλυση εικόνας με τη χρήση Labview και Python
· Έλεγχος δισδιάστατων ανιχνευτών και αλγορίθμων υπολογιστικής όρασης με χρήση Labview και Python 



	ΜΕΣΑ ΠΟΥ ΘΑ ΧΡΗΣΙΜΟΠΟΙΗΘΟΥΝ

	Χώρος υλοποίησης / Εξοπλισμός :  Το σύστημα θα αναπτυχθεί στο Ινστιτούτο Μοριακής Βιολογίας και Βιοτεχνολογίας (ΙΜΒΒ) του ΙΤΕ, σε συνεργασία με το Εργαστήριο Συστημάτων Ελέγχου και Ρομποτικής του ΕΛΜΕΠΑ.

	Αναλώσιμα / εξαρτήματα: Για την ανάπτυξη του ρομποτικού μηχανισμού θα απαιτηθούν σερβοκινητήρες, μικροϋπολογιστική μονάδα ελέγχου, σύστημα μηχανικής όρασης και ηλεκτρονικά μικρο-εξαρτήματα και αναλώσιμα συστήματος ταχείας προτυποποίησης (3d-printer)

	Εκτίμηση κόστους αναλωσίμων: Περί τα 500 ευρώ, το μεγαλύτερο ποσό εκ των οποίων θα καλυφθεί από ερευνητικό πρόγραμμα του Ιδρύματος Τεχνολογίας και Έρευνας.
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