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ΕΙΣΗΓΗΣΗ ΘΕΜΑΤΟΣ 
ΜΕΤΑΠΤΥΧΙΑΚΗΣ ΔΙΠΛΩΜΑΤΙΚΗΣ ΕΡΓΑΣΙΑΣ
Το παρών αποστέλλεται μέσω email στον Διευθυντή του ΔΠΜΣ, ο οποίος το προωθεί προς έγκριση από την Ειδική Διατμηματική Επιτροπή του Προγράμματος.
	ΤΙΤΛΟΣ

	[bookmark: _GoBack]Σχεδιασμός, ανάλυση, και έλεγχος βιομιμητικού υποβρύχιου μαλακού ρομπότ με βάση τον Ναυτίλο



	ΤΙΤΛΟΣ (ΣΤΑ ΑΓΓΛΙΚΑ)

	Design, analysis, and control a biomimetic underwater soft robot based on the nautilus
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	ΠΕΡΙΕΧΟΜΕΝΟ - ΣΚΟΠΟΣ

	Ο Ναυτίλος (nautilus) κολυμπάει τραβώντας νερό στη «ζωντανή κοιλότητα» του κελύφους του και στη συνέχεια εξαναγκάζοντας το από ένα ακροφύσιο που ονομάζεται «υποώνωμα» ελέγχει την κατεύθυνση του. 
Ο στόχος αυτού του ερευνητικού έργου είναι να σχεδιαστεί και κατασκευαστεί ένα καινοτόμο υποβρύχιο ρομπότ χρησιμοποιώντας μαλακούς επενεργητές που μιμούνται τη μέθοδο πρόωσης αντλίας-σιφόνι του ναυτίλου βαθέων υδάτων. Ένα τέτοιο ρομπότ θα μπορεί δυνητικά να παρέχει μια βάση για χρήση σε περιβαλλοντική έρευνα/διαχείριση υδάτων ή ακόμη και εφαρμογές αναζήτησης και διάσωσης. 

	ΤΕΚΜΗΡΙΩΣΗ ΤΟΥ ΜΕΤΑΠΤΥΧΙΑΚΟΥ ΕΠΙΠΕΔΟΥ ΤΗΣ ΕΡΓΑΣΙΑΣ 

	Η διπλωματική εργασία περιλαμβάνει την ανάλυση του προβήματος, τον καινοτόμο σχεδιασμό του soft ρομποτικού συστήματος πρόωσης που θα απαρτίζεται από τα μηχανολογικά και ηλεκτρονικά του μέρη, την επιμέρους μηχανολογική ανάλυση μέσω θεωριών αλλά και πειραματικών διατάξεων, καθώς και το αυτόνομο έλεγχο του σε ρεαλιστικές συνθήκες. 



	ΑΠΑΙΤΟΥΜΕΝΕΣ ΓΝΩΣΕΙΣ

	Άριστη γνώση :  μηχατρονικής-ρομποτικής, μηχανολογικού σχεδιασμού, προγραμματισμού μικροελεγκτών, αισθητήρων, ηλεκτρονικών κυκλωμάτων, αγγλικών 

	Καλή γνώση : μηχανικής υλικών, matlab ή αντίστοιχο, σχεδιασμού πειραματικών διατάξεων, πεπερασμένων στοιχείων



	ΜΕΣΑ ΠΟΥ ΘΑ ΧΡΗΣΙΜΟΠΟΙΗΘΟΥΝ

	Χώρος υλοποίησης / Εξοπλισμός :  Εργαστήριο Συστημάτων Ελέγχου και Ρομποτικής

	Αναλώσιμα: Μικροελεγτής, ηλεκτροπνευματικές βαλβίδες, θερμοκολλητικό μεβρανών, μικρο- αντλία, σιλικόνες, τρισδιάστες εκτυπώσεις, καλώδια, εύκαπτοι σωλήνες, μεμβράνες θερμοκόλησης (TPU), σύνδεσμοι σωλήνων. 

	Εκτίμηση κόστους αναλωσίμων : 200-300 ευρώ 



	ΔΡΑΣΤΗΡΙΟΤΗΤΑ/ΠΡΟΓΡΑΜΜΑ ΤΟΥ ΕΛΜΕΠΑ ΣΤΑ ΟΠΟΙΑ ΕΝΤΑΣΣΕΤΑΙ
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	ΣΧΕΤΙΚΕΣ ΕΡΓΑΣΙΕΣ
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