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Γεωγραφικά Συςτήματα Πληροφοριών
Data Capturing

Τι είδαμε την περαςμζνη βδομάδα..
 Μιλόςαμε για τισ βαςικϋσ χωρικϋσ λειτουργύεσ που 

μπορούμε να κϊνουμε με τη χρόςη των GIS

 Αναλύςαμε τισ κατηγορύεσ ανϊλογα με το εύδοσ 
καθώσ και τον τύπο των δεδομϋνων raster/vector

Σήμερα...
 ΢το τϋλοσ τησ παρουςύαςησ θα ϋχετε κατανοόςει 

μερικϋσ θεμελιώδεισ αρχϋσ και τεχνικϋσ που 
χρηςιμοποιούνται ςτην ςυλλογό γεωγραφικών 
δεδομϋνων

 Πωσ χρηςιμοποιούμε το GPS και την 

Σηλεπιςκόπηςη ςαν μεθόδουσ ςύλληψησ και 
ςυλλογόσ δεδομϋνων

Πρωτογενή Γεωγραφικά Δεδομζνα
 Νϋα ψηφιακϊ δεδομϋνα που ςυλλϋγονται για την 

εκτϋλεςη μύασ ςυγκεκριμϋνησ εργαςύασ

 Η ςυλλογό τουσ γύνεται κυρύωσ με τη χρόςη 
Σηλεπιςκοπικών μεθόδων

 Επύςησ νϋα ψηφιακϊ δεδομϋνα μπορούν να 
δημιουργηθούν απο μετρόςεισ ςτο πεδύο 
(δειγματολειπτικϋσ επιφϊνειεσ, μετρόςεισ 
πληθυςμών, αποτελϋςματα κϊποιασ ϋρευνασ)

Δευτερογενή Γεωγραφικά Δεδομζνα
 Γεωγραφικϊ δεδομϋνα ςε αναλογικό ό ψηφιακό 

μορφό που ϋχουν ςυλλεχθεύ για να 
χρηςιμοποιηθούν για κϊποιο ϊλλο ςκοπό 
επομϋνωσ απαιτεύται η μετατροπό και επεξεργαςύα 
τουσ ώςτε να χρηςιμοποιηθούν για τισ ανϊγκεσ 
των δικών μασ ςκοπών

 Μερικϊ παραδεύγματα εύναι οι τοπογραφικού 
χϊρτεσ καθώσ και οι χϊρτεσ χρόςησ γόσ, τα 
δημογραφικϊ ςτοιχεύα, τα μετεωρολογικϊ ςτοιχεύα, 
καθώσ και αρχειοθετημϋνεσ αεροφωτογραφύεσ και 
δορυφορικϊ δεδομϋνα

Λόγοσ Πρωτογενών και Δευτερογενών 
Δεδομζμων

 ΢ε γενικϋσ γραμμϋσ ςτα Γεωγραφικϊ ΢υςτόματα 
Πληροφοριών ςυναντϊμε επι το πλόςτον δευτερογενό 
δεδομϋνα.

 Οι περιπτώςεισ που ςυναντϊμε πρωτογενό δεδομϋνα 
εύναι ελϊχιςτεσ και οφεύλεται κυρύωσ ςτο μεγϊλο 
κόςτοσ παραγωγόσ τουσ

 ΢υναντϊμαι πρωτογενό δεδομϋνα ςε περιπτώςεισ που 
μύα τϋτοια καμπϊνια ςυλλογόσ τουσ ϋχει ςχεδιαςτεύ ςτα 
πλαύςια τησ εθνικόσ ςτρατηγικόσ μύασ χώρασ

 Έχουν γύνει μεγϊλεσ προςπϊθειεσ για το διαμοιραςμό 
των πρωτογενών δεδομϋνων



4/11/2009

2

Πρωτογενή Δεδομζνα Raster/Vector

 Η τηλεπιςκόπηςη αποτελεύ 
τον δημοφιλϋςτερο τρόπο 
ςυλλογόσ γεωγραφικών 
δεδομϋνων τύπου raster

 Οι μϋθοδοι που 
χρηςιμοποιούνται 
περιςςότερο για την 
παραγωγό δεδομϋνων vector 
εύναι το GPS και οι επι τόπου 
τοπογραφικϋσ μετρόςεισ 
χρηςιμοποιώντασ εργαλεύα 
όπωσ εύναι το EDM

GPS…
 ΢υντομογραφύα για το Global Positioning System

 Βαςύζεται ςτο Αμερικϊνικο ςύςτημα δορυφόρων τησ 
Navstar παρόλα ταύτα υπϊρχουν και ϊλλα ςυςτόματα που 
κϊνουν την ύδια δουλειϊ με το GPS όπωσ εύναι το Ρωςικό 
GLONASS και το GALLILEO τησ Ευρωπαώκόσ Ένωςησ

 Σο ςύςτημα GPS αποτελεύται απο 24 δορυφόρουσ ςε ςε 
υψόμετρο 21000 Km

 Σο GPS προςφϋρει
 Καθοριςμό τησ θϋςησ καθώσ και εύρεςη τησ πορεύασ υπο 

οποιεςδόποτε καιρικϋσ ςυνθόκεσ με μεγϊλη ακρύβεια (+-
10m)

 Μπορεύ να βελτιώςει την ακρύβεια του με εξιδικευμϋνεσ 
μεθόδουσ

Gallileo…
 Αποτελεύ ϋνα μεγϊλο project μεταξύ τησ Ευρωπαώκόσ 

Ένωςησ και τησ ESA

 Αποςκοπεύ ςτην δημιουργύα ενόσ ςυςτόματοσ για την 
εύρεςη θϋςεωσ που θα εξυπηρετεύ κυρύωσ τουσ πολύτεσ 
και υπηρεςύεσ

 Βαςύζεται ςε ςύςτημα 30 δορυφόρων ςε υψόμετρο 
30000Km

 ΢ύμφωνα με την ESA θα εύναι πλόρωσ λειτουργικό ςτο 
τϋλοσ του 2012

 Θα δουλεύει ςε ςυνεργαςύα με τα ϊλλα δύο ςυςτόματα 
GLONASS και GPS

 Τπόςχεται ακρύβεια μικρότερη τουσ ενόσ μϋτρου ακόμα 
και μϋςα ςε πόλεισ

GALLILEO GPS

GPS διορθωμζνεσ μετρήςεισ... Διαφορική Διόρθωςη GPS
Διόρθωςη ενόσ ςόματοσ του 
GPS χρηςιμοποιώντασ δεδομϋνα 

που ςυλλϋγονται ςυγχρόνωσ 
απο ϋνα δεύτερο GPS που 

βρύςκεται τοποθετημϋνο ςε μύα 
γνωςτό θϋςη
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Θεοδόλιχοσ - EDM

 Μετρούν ηλεκτρονικϊ οριζόντιεσ και κϊθετεσ 
γωνύεσ καθώσ και αποςτϊςεισ

 Εφόςον ϋχουν ενςωματομϋνο εργαλεύο 
αποθόκευςησ δεδομϋνων ονομϊζονται Total Stations

 Πετυχαύνουν ακρύβειεσ τησ τϊξησ του +/- 3mm

Φωτογραμμετρία
 Φρηςιμοποιούμε κϊμερεσ με ενςωματομϋνο GPS

 Με χρόςη μαθηματικών  και ςτερεοςκοπύασ 
παρϊγουμε τριςδιϊςτατα μοντϋλα εδϊφουσ και 
αντικειμϋνων

 Φρηςιμοποιεύται πολύ για την παραγωγό DEM και 
Ορθοφωτογραφιών καθώσ και χαρτογρϊφηςη 
περιοχών που εύναι δύςκολο να παρατηρόςουμε με 
ϊλλο τρόπο

 Η ακρύβεια των μεθόδων φωτογραμμετρύασ 
διαφϋρουν ανϊλογα με την ακρύβεια των οργϊνων 
που χρηςιμοποιόςαμε κυρύωσ

Παράγωγα Φωτογραμμετρίασ... Επι τόπου μετρήςεισ...
 Απο τισ παραπϊνω μεθόδουσ καμύα δεν παρϊγει 

απολύτωσ ϋτοιμα δεδομϋνα για χρόςη ςε 
Γεωγραφικϊ ΢υςτόματα Πληροφοριών
 Διότι:
 Δεν μπορούμε π.χ να τοποθετόςουμε το GPS ακριβώσ ςτην 

γωνύα ενόσ κτιρύου

 Δεν μπορούμε να πϊρουμε οποιαδόποτε μϋτρηςη κϊτω απο 
ςκιϊ ςε μύα φωτογραφύα

 Για τη δημιουργύα ενόσ ςετ γεωγραφικών 
δεδομϋνων ϋτοιμο για GIS απαιτούνται επύγειεσ 
μετρόςεισ για να γεμύςουμε τα παραπϊνω «κενϊ»

Δεδομζνα Raster  Τηλεπιςκόπηςη

 Σηλεπιςκόπηςη: Δεδομϋνα που ςυλλϋγονται για 
την επιφϊνεια τησ γόσ αλλϊ ο δϋκτησ που 
χρηςιμοποιούμε βρύςκεται ςε απόςταςη απο το 
αντικεύμενο ενδιαφϋροντοσ

 ΢ημαντικό μϋθοδοσ ςυλλογόσ δεδομϋνων διότι

 Έιναι ςτιγμιαύα

 Έχει μεγϊλο εύροσ χρόςησ

 Μπορεύ να χρηςιμοποιηθεύ για πολύ χρόνο 

Πωσ δουλεφει;...
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Πηγό: http://real-college-life.com/fnmeng.info/Pictures/xkcd%20001-500/0273%20-%20Electromagnetic%20Spectrum.png

Φαςματική Υπογραφή αντικειμζνων

Δορυφόροι που χρηςιμοποιοφνται 
ςήμερα...

 LandSAT ΣΜ  7 bands ηλεκτρομαγνητικόσ 
ακτινοβολύασ, 30m μϋγεθοσ κελιού

 SPOT 6 bands ΕΜ ακτινοβολύασ, 10m μϋγεθοσ 
κελιού

 LiDAR Παρόμοιο με το EDM – μετρϊει 

αποςτϊςεισ χρηςιμοποιεύοντασ υπϋρυθρεσ ό ορατό 
laser – ςυνδυϊζεται με GPS και ςύςτημα πλοόγηςησ

 SRTM  Φρόςη για δημιουργύα μοντϋλων ύψουσ –
μϋγεθοσ κελιού 30m – ακρύβεια ύψουσ <16m

Σημαντικζσ Πληροφορίεσ για την 
τηλεπιςκοπική πληροφορία

 Φωρικό διακριτικό ικανότητα: μϋγεθοσ κελιού του 
raster

 Υαςματικό ανϊλυςη: μϋροσ τησ ΗΜ ακτινοβολύασ 
που καταγρϊφεται απο το raster

 Φρονικό ανϊλυςη: Η ςυχνότητα που μπορούμε να 
πϊρουμε πληροφορύα για την ύδια περιοχό

LANDSAT ETM

SPOT
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