Ewdika Oépata NMNoAvpéowv

Project Epyaoctnpiou

Xewpepvo e€aunvo 2013-2014

210 project Ba uAomolnBel £va omitt mou Ba nepAapBavel E0CWTEPIKOUG KAl EEWTEPLKOUG

XWPOUG. OL EAAXLOTEC ATIALTOELG YL TO project mepapfavouv ta €NC:

1.

‘Eva kuplwg Swudtio-calovi. Mmopeite va enektelvete autod ou GTLAEATE oTNV AOKNON

4 kal Ba mpénel va meplAapBavel 6tL avadEpetal oTnv acknon 4 Kabwg Kol Ta
akoAouba
e OLKOUPTIVEG UIPOOTA arto To MapABbupo Ba TPEMEL va avolyouv Kal va
KAELVOUV LLE TO MATNHA TOU KOUUTLOU TOU TIOVTLKLOU 0.
e ‘Eva otepeodwVIKO CUYKPOTNHA TTou Ba mailel TouAdyLloTtov 2 £(6n LOUGCLKNG
e To ¢dwg otnv opodn va CUUIEPIAAUPBAVEL KOL EVAV AVEULOTIPA PE 2 TaXUTNTEG.

‘Eva umvoSwpadtio mou Ba mepAapBavel

e  Qwgotnv opodn (6mwg kat og kAOe SwHATLO)
e Aaumtnipa-noptatid oto Kopodivo
e 1 kpePBartt pe 2 kopodiva pe 2 cuptapla o Kabe va (BA. aoknon 4)
Mia kouliva pe 0Aa ta anapaitnta
e NUTTHPOC LE TPEXOUUEVO VEPO LE TO AT LA TOU TIOVTLKLOU
e nA. koullva ou otnv mpdoor) TG Kamola pwtakia Ba avapouv av motnOet
kamoLo kouuni. Emiong avoiyel n doupvog Ue drag sensor.
e NtouAarmia ou avolyouv emniong e drag sensor.
Mia touaAéta pe Ta anapaitnta.
MNpw oo to omitt Oa untdpxel Evag kAmog mou Ba eplAapBavel
e Mua moiva ou n eripaveld ¢ 6a kupatilel eAadpa.
e 'Evo QUTOKLVNTO TIOU OL TTOPTEC TOU avoiyouv pe drag sensor (oto mopoAo), aAla
HOVOo adoU TpwTa KAVOU UE KALK TtIAvw otnv KAeldapLa. Emiong Ba Asttoupyei n
KOpva.
o Efwtepkad, SimAa otnv e€wmopta Ba mpEMeL va UTIAPXEL Eva KOUSOUVL

e Emiong mavw amno tv e€wmnopta Oa urtapyel Eva pws Le pwWToKUTTOPO.

Oa npooBéoete OTL SLOKOOUNTLKA oTolxela BEAeTe o€ KABE Swudtio (mivakeg, xaAld, Bala KTA)

KaBwg Kot 600U AXOUC UMOPELTE (OTEPED, AVEULOTHPAG KTA).



