Ζητούμενο του πρότζεκτ είναι, ακολουθώντας τις οδηγίες στις διαφάνειες που σας δώθηκαν, να κατασκευάσετε, φιλτράρετε και βαθμονομήσετε τον δικό σας αυτοσχέδιο χωρητικό αισθητήρα προκειμένου να σας δίνει στην έξοδό του την απόστασή του από κοντινά αντικείμενα (αισθητήρας εγγύτητας – proximity sensor).
Στην αναφορά που θα παραδώσετε θα πρέπει να περιγράφονται αναλυτικά (με κώδικα, μετρήσεις, εικόνες):
1) Η διαδικασία και το κύκλωμα κατασκευής, καθώς και η έξοδος του αισθητήρα (plot).
2) Τα πειράματα που κάνατε με διάφορα φίλτρα για να επιλέξετε το καλύτερο για τον αισθητήρα σας.
3) Η διαδικασία καλιμπραρίσματος που εφαρμόσατε για τη βαθμονόμηση του αισθητήρα σας σε αισθητήρα εγγύτητας, η βέλτιστη εξίσωση ευθείας που επιτύχατε και ο αντίστοιχος βαθμός συσχέτισης (R2). 
4) Ο κώδικας για τη χρήση του αισθητήρα σας ως αισθητήρα εγγύτητας πλέον.
5) Για τον αισθητήρα που κατασκευάσατε, καλείστε να υπολογίσετε, παραθέτοντας τα αντίστοιχα πειράματα και μετρήσεις:
a. Το οφέλιμο εύρος λειτουργίας του αισθητήρα σας.
b. Την ακρίβεια (accuracy) του αισθητήρα σας.
c. To σχετικό και το εκατοστιαίο σφάλμα του αισθητήρα σας.
d. Την επαναληψιμότητα του αισθητήρα σας.
e. Το συστηματικό σφάλμα που ενδεχομένως παρουσιάζει.
f. Το βήμα διακριτότητας και τη διακριτική ικανότητα του αισθητήρα σας.
g. Το σφάλμα υστέρησης.
